Configuraciones de eventos inteligentes en DVR Acusense

Al seleccionar “evento basico”

Tenemos la posibilidad de configurar todos los canales de deteccidn de
movimiento con opciones de Humano y Vehiculo
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Eventos inteligentes (Intrusidn y cruce de linea)

*Para realizar estas configuraciones se debera eliminar las detecciones de
movimiento de todos los canales*®
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-Podemos configurar el objetivo a detectar: Humano — Vehiculo

-Guardamos los cambios
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En esta programacion le podemos dar un tamafio maximo y minimo al
objetivo.

Lo que hacemos con esto es poder darle a la cdmara un patron o figura que
se ajuste a nuestras necesidades.

Cruce de linea
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Se habilita deteccidon de cruce de linea
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-Podemos configurar el objetivo a detectar: Humano — Vehiculo

-Guardamos los cambios
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*El mismo procedimiento que deteccidn de intrusion
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En esta configuracién podemos seleccionar la direccion del cruce de linea
(puede ser de derecha a izquierda, de izquierda a derecha o en ambos
sentidos la deteccidn)




Guardamos los cambios

IMPORTANTE

*Modelo 7204/7208

Deteccidn de intrusidn 2 canales (se puede seleccionar tanto humano como
vehiculo)

Deteccidn de cruce de linea 2 canales (se puede seleccionar tanto humano
como vehiculo)

Puede programarse un cruce de linea y una intrusién en un mismo canal.

*Modelo 7216

Deteccidn de intrusion 4 canales (se puede seleccionar tanto humano como
vehiculo)

Deteccidn de cruce de linea 4 canales (se puede seleccionar tanto humano
como vehiculo)

Puede programarse un cruce de linea y una intrusién en un mismo canal.



